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บทคัดยอ 

 

พืชในวงศ Orchidacaea มีความหลากหลายสูงมากทําใหยากแกการระบุชนิด งานวิจัยนี้ไดนําเสนอเทคนิคการพัฒนา

เทคโนโลยีการมองเห็นของคอมพิวเตอรเพื่อใชในการระบุชนิดกลวยไมทั้งหมดส่ีชนิดจากส่ีสกุล โดยอยูบนพื้นฐานการเปรียบเทียบ

พื้นที่ contour ของสีปรากฏบนภาพดอกกลวยไม ในแตละชวงความยาวคลื่นจากแหลงกําเนิดแสงที่แตกตางกัน ดวยโปรแกรม

วิเคราะหการมองเห็นของคอมพิวเตอรที่พัฒนาขึ้น จากผลการทดลองบงชี้วาพ้ืนที่ contour ที่ความยาวคลื่นแบบตอเนื่อง (λ = 

400-700 nm) มีศักยภาพตอการระบุชนิดกลวยไมทั้งสี่ชนิดไดอยางชัดเจน แตชวงความยาวคลื่นแบบไมตอเนื่องท่ีชวงสีน้ําเงิน

(λ = 475 nm) มีศักยภาพในการระบุกลวยไมทั้งส่ีชนิดไดดีที่สุด  

 

คําสําคัญ : การระบุชนิดกลวยไม / การมองเห็นของคอมพิวเตอร / พื้นที่ contour 
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Abstract 
 

 The highly variation of Orchidaceae troubled to identify on plant. This research proposes to develop 

technology of computer vision to identify four species of orchid from four genus. The identification 

bycomparisonthe contour areaof color appeared on orchid flower images of each wavelength from computer vision 

analysis software were developed. This results indicated the contour area on continuous visible light (λ = 400-700 

nm) had more efficiency to clearly identify four orchids, but on non-continuous wavelength, blue color (λ = 475 nm) 

had the best efficiency to identify four orchid. 
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1. บทนํา 

การจัดจําแนกส่ิงมีชีวิตออกเปนหมวดหมูอาศัยลักษณะตางๆ เชน สัณฐานวิทยา สรีรวิทยา กายวิภาค เพื่อจัดกลุมส่ิงมีชีวิต

ที่มีลักษณะท่ีคลายเขาไวดวยกัน นักอนุกรมวิธานจัดทําเครื่องมือที่เรียกวา dichotomous key เพื่อชวยในการระบุชนิดของ

ส่ิงมีชีวิตท่ีถูกจัดจําแนก แตในการระบุชนิดนั้น ตองอาศัยความเชี่ยวชาญและประสบการณทั้งนี้องคความรูทางดานอนุกรมวิธาน

นั้นมีความสําคัญอยูมาก ตัวอยางเชน การระบุชนิดของพืชสมุนไพรเพื่อใชในการรักษาโรค การสํารวจหาทรัพยากร การศึกษา

ทางดานความหลากหลายทางชีวภาพ การเกษตรแตทรัพยากรดานบุคคลที่มีความเชี่ยวชาญในดานอนุกรมวิธานอาจไมเพียงพอ

หรือมีขอจํากัดในดานตางๆ ทําใหการระบุชนิดดวยการมองเห็นของคอมพิวเตอรเปนที่นาสนใจเพ่ิมมากขึ้น (Cope และคณะ, 

2012) เชนเดียวกับ MacLeod (2010) ไดเสนอการนําการจดจําลักษณะและระบบผูเชี่ยวชาญเขามาใชในการระบุชนิด เพื่อลด

ปญหาการขาดแคลนผูเชี่ยวชาญ ลดความผิดพลาดที่เกิดจากมนุษยและระยะเวลาในการทํางาน 

การระบุชนิดดวยวิธีการประมวลผลภาพดวยคอมพิวเตอรถูกนําไปใชในการระบุชนิดสิ่งมีชีวิตหลายชนิด ในป 2007 Mayo 

และ Watson ไดทําการระบุชนิดของผีเส้ือกลางคืนแบบอัตโนมัติโดยใชคุณลักษณะแบบเวกเตอร (feature vector) พบวา

สามารถระบุชนิดไดถูกตองถึง 85% หลังจากนั้นในป 2012 Wang และคณะไดระบุชนิดแมลงในระดับอับดับ (order) ดวยการ

วิเคราะหการจดจํารูปแบบ (pattern recognize) โดยระบบโครงขายประสาทเทียม (artificial neural network) และ ซัพพอรต

เวกเตอรแมชชีน (support vector machine) ป 2012 Kang และคณะไดทําการระบุชนิดของผีเส้ือโดยวิธี branch length 

 
 
similarity (BLS) ซึ่งใหความถูกตองเปนที่ยอมรับไดทางสถิติในป 2013 Ticay-Rivas ใชภาพถายของใยแมงมุมเพื่อใชระบุชนิด

โดยวิธีการจดจํารูปแบบ (pattern recognize) นอกจากนี้วิธีการประมวลผลดวยภาพถูกนําไปใชในการระบุชนิดของพืชเชนกัน 

ในป 2007 Neto และคณะ ใชวิธี Elliptic Fourier สําหรับวิเคราะหรูปรางของใบพืชเพ่ือใชในการระบุชนิด ในการศึกษาของ

Manickavasagan (2008) ไดใชภาพถายแบบสีเดียว (monochrome image) ในการระบุคลาส (class) ของพืชในกลุมธัญพืช 

นอกจากนี้ ในป 2013Mebatsion ไดจัดจําแนกธัญพืชจากภาพถายของเมล็ดโดยใชวิธี limited morphological และ color 

features  

ในปจจุบันการแขงขันทางเศรษฐกิจเพิ่มสูงขึ้น การเพาะเล้ียงกลวยไมสวยงามเพื่อจําหนายในรูปแบบตนและตัดดอก โดยมี

ตลาดทั้งในและตางประเทศ เนื่องจากกลวยไมไทยมีจุดเดนดานความสวยงาม สีสัน ขนาดของชอดอกที่ใหญ แตอยางไรน้ัน

กระบวนผลิต การควบคุมคุณภาพ การขนสง กลับดอยกวาประเทศคูแขง รวมไปถึงมาตรการตางๆ เพื่อกีดกันทางการคา สงผล

ใหคณะกรรมการกลวยไมแหงชาติปรับปรุงยุทธศาสตรการแขงขัน ในหลายๆ ดานเพื่อใหกลวยไมไทยเปนที่ยอมรับและตองการ

มากขึ้น ซึ่งมีการปรับปรุงกระบวนการผลิต โดยใหเทคโนโลยีเขามามีบทบาทมากย่ิงขึ้น ในประเด็นน้ีเอง ผูวิจัยไดเล็งเห็นถึง

ความสําคัญของปญหา รวมถึงศักยภาพของวิธีการมองเห็นของคอมพิวเตอร ผูวิจัยไดคนหาวิธีในการระบุชนิดของกลวยไมใน

ระดับสกุล ดวยเคร่ืองมือการวิเคราะหการมองเห็นของคอมพิวเตอร เพื่อใชเปนขอมูลสําหรับการวัดคุณภาพหรือเกรดของกลวยไม

ใหสะดวกมากย่ิงขึ้น เนื่องจากกลวยไมแตละสกุลจะมีเกณฑที่แตกตางกันโดยขอมูลเหลาน้ีจะใชประกอบการตัดสินใจของผูขาย

ในการตัดชอดอกหรือการนําตนออกมาขาย นอกจากนี้ ในการคัดเกรดกลวยไมนั้นยังใชแรงงานมนุษย ซึ่งมีความลําเอียง    

ความแมนยาํที่ไมแนนอน อยางไรก็ตามในงานวิจัยฉบับนี้จะกลาวถึงการใชเทคนิคดังกลาวการระบุชนิดของกลวยไมในระดับสกุล

โดยประกอบไปดวยกลวยไม ส่ีชนิด Dendrobiumsp., Mokarasp., Ascocendasp. และVanda sp. ซึ่งเปนสกุลของกลวยไม

ตัดดอกสําหรับสงออกเปนอันดับตนๆ ของประเทศ โดยการวิเคราะหขอมูลสีของพิกเซล ตําแหนงของเซนทรอยด ความกวาง 

ความยาวและพื้นที่ รวมกับการประมวลผลภาพแบบเวลาจริง เพื่อใชเปนขอมูลและวิธีการพื้นฐานสําหรับเปนเครื่องมือชวยเหลือ

ในการวิเคราะหและตัดสินใจวัดคุณภาพหรือเกรดของกลวยไม 

 

2. วิธีการ 

 2.1  ตัวอยางดอกกลวยไม 

 ดอกกลวยไมที่นํามาประมวลผลในแตละชนิด เลือกดอกที่อยูดานลางของชอดอก ในลําดับที่ 1-3 เมื่อชอดอกนั้นๆ มีดอกที่

บานแลวเปนสัดสวน 3 ใน 4 ของดอกทั้งชอ เปนจํานวน 2-3 ดอก จากกลวยไมชอหนึ่งๆ โดยขึ้นอยูกับสภาพของดอกกลวยไมซึ่ง

สมบูรณไมมีรอยแมลงกัดกินและรอยช้ํา 
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ระดับสกุล ดวยเคร่ืองมือการวิเคราะหการมองเห็นของคอมพิวเตอร เพื่อใชเปนขอมูลสําหรับการวัดคุณภาพหรือเกรดของกลวยไม

ใหสะดวกมากย่ิงขึ้น เนื่องจากกลวยไมแตละสกุลจะมีเกณฑที่แตกตางกันโดยขอมูลเหลานี้จะใชประกอบการตัดสินใจของผูขาย

ในการตัดชอดอกหรือการนําตนออกมาขาย นอกจากนี้ ในการคัดเกรดกลวยไมนั้นยังใชแรงงานมนุษย ซึ่งมีความลําเอียง    

ความแมนยําที่ไมแนนอน อยางไรก็ตามในงานวิจัยฉบับนี้จะกลาวถึงการใชเทคนิคดังกลาวการระบุชนิดของกลวยไมในระดับสกุล

โดยประกอบไปดวยกลวยไม ส่ีชนิด Dendrobiumsp., Mokarasp., Ascocendasp. และVanda sp. ซึ่งเปนสกุลของกลวยไม

ตัดดอกสําหรับสงออกเปนอันดับตนๆ ของประเทศ โดยการวิเคราะหขอมูลสีของพิกเซล ตําแหนงของเซนทรอยด ความกวาง 

ความยาวและพื้นที่ รวมกับการประมวลผลภาพแบบเวลาจริง เพื่อใชเปนขอมูลและวิธีการพื้นฐานสําหรับเปนเครื่องมือชวยเหลือ

ในการวิเคราะหและตัดสินใจวัดคุณภาพหรือเกรดของกลวยไม 

 

2. วิธีการ 

 2.1  ตัวอยางดอกกลวยไม 

 ดอกกลวยไมที่นํามาประมวลผลในแตละชนิด เลือกดอกที่อยูดานลางของชอดอก ในลําดับที่ 1-3 เมื่อชอดอกนั้นๆ มีดอกที่

บานแลวเปนสัดสวน 3 ใน 4 ของดอกทั้งชอ เปนจํานวน 2-3 ดอก จากกลวยไมชอหนึ่งๆ โดยขึ้นอยูกับสภาพของดอกกลวยไมซึ่ง

สมบูรณไมมีรอยแมลงกัดกินและรอยช้ํา 
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เม่ือทําการจัดดอกกลวยไมใหอยูในสภาพพรอมทดสอบ จากภาพที่ 1 กระบวนจะเริ่มตนจากขั้นที่หนึ่งคือ การจัดแสงจาก

แหลงกําเนิดที่ตองการทดสอบ การจัดสภาพแวดลอม (Scene Constrains) จุดมุงหมายหลักของการจัดสภาพแวดลอมคือเพื่อ

ลดความซับซอนในการประมวลผลใหมากที่สุด รวมถึงการจัดการเรื่องแสง ซึ่งการมองเห็นภาพของคอมพิวเตอรเกิดจากการที่มี

แสงมาตกกระทบวัตถุแลวสะทอนผานเลนสมาเขาตัวเซ็นเซอรรับภาพของกลอง โดยทําการติดตั้งแหลงกําเนิดแสงไวที่ดานเดียวกับ

ตัวกลองแลวสองไปท่ีวัตถุที่ตองการจับภาพซ่ึงเรียกวา วิธี Front lighting ซึ่งภาพที่ไดนี้เรียกวา optical Image จากนั้นเขาสู

กระบวนการที่สอง คือการดึงขอมูลภาพ (Image Acquisition) คือกระบวนการท่ีเร่ิมตนถายภาพโดยกลองตลอดจนถึงการ      

ดึงภาพซ่ึงเปนขอมูลที่อยูในกลองเขาสูคอมพิวเตอร โดยใชวิธีการดึงขอมูลภาพจากการใชเครื่องมือในโปรแกรมของระบบปฏิบัติการ

วินโดวสเรียกวา DirectShow ซึ่งภาพที่ไดเรียกวา Image array จากนั้นเขาสูกระบวนการที่สามคือ สวนการประมวลผลเบื้องตน 

(Pre-Processing) ซึ่งขั้นตอนเปนการแปลงขอมูลภาพสีในระบบ RGB เปน HSV กระบวนการท่ีส่ีคือ การแยกบริเวณของวัตถุ

ออกจากบริเวณที่เปนพื้นหลัง โดยใชการหาขอบของวัตถุเปนตัวแยก (Edge based segmentation) โดยใชตัวตรวจจับขอบแบบ 

Sobel จากนั้นเขาสูกระบวนการสุดทายคือ การคํานวณหาคุณสมบัติของวัตถุ (Feature extraction) วิธีการเลือกลักษณะเดน

ของดอกกลวยไดแก จุดศูนยกลางของดอกกลวยไมและพื้นที่ของ contour ของสีที่ปรากฏขึ้นในภาพเมื่อใหแสงที่ความยาวคลื่น

ตางๆ กัน การคํานวณหาพ้ืนที่ของ contour ใชวิธีคํานวณเฉพาะขนาดของ contour ที่มากกวา 200 pixel ซึ่งผลลัพธจะออกมา

ในหนวย ตาราง pixel จากนั้นนําพื้นที่ที่คํานวณไดมาทําการวิเคราะหการหาพื้นที่จริง โดยทําการสอบเทียบกับฉากที่ปรากฏ

ส่ีเหล่ียมสีแดงที่มีขนาด 5x5 เซนติเมตร ซึ่งกําหนดในกลองหางจากวัตถุในระยะ 9 - 20 เซนติเมตร เพื่อหาระยะที่มีความแมนยํา

ของการหาพื้นที่เที่ยงตรงที่สุด ซึ่งขนาดของวัตถุจะแปรผกผันกับระยะทางในฟงกชันเชิงเสน  

 2.4  การเปรียบเทียบรูปแบบแผนภูมิความสวางของสีในแตละชวงของระบบ HSV 

 เนื่องจากองคประกอบของรงควัตถุ (pigment) แตละชนิด ที่ถูกบรรจุอยูภายในเซลลของกลีบดอกมีปริมาณและสัดสวนที่

แตกตางในแตละบริเวณของดอก รวมถึงดอกไมที่ตางชนิดกัน ทําใหเกิดการดูดกลืนแสงที่ความยาวคลื่นที่แตกตางกัน ตาม

คุณสมบัติของรงควัตถุแตละชนิด (Erich, 2006) กําหนดใหแสงท่ีทะลุผานดอกไมมีคานอยมาก ดังนั้นเมื่อใหแสงที่มีความสวาง 

20.0 ± 1 lux แกบริเวณท่ีไมดูดกลืนแสงในชวงความยาวคลื่นหนึ่งๆ จะสะทอนแสงในชวงความยาวคลื่นนั้นออกมาจากขั้นตอน

การประมวลผลภาพจะไดผลลัพธเปนพื้นที่ของชวงสีที่ที่กําหนดซึ่งเปนชวงสีเดียวกันกับที่ไมถูกดูดกลืน ซึ่งพื้นที่ที่คํานวณไดจะ

ถูกนําไปเขียนกราฟความสัมพันธระหวาง พื้นที่ของ contour กับชวงสีในโมเดลสีแบบ HSV เพื่อใชเปนขอมูลสําหรับวิเคราะหจัด

จําแนกกลวยไมโดยเปรียบเทียบรูปแบบของเสนกราฟซ่ึงกลวยไมชนิดเดียวกันจะมีลักษณะของเสนกราฟใกลเคียงกัน 
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เม่ือทําการจัดดอกกลวยไมใหอยูในสภาพพรอมทดสอบ จากภาพที่ 1 กระบวนจะเริ่มตนจากขั้นที่หนึ่งคือ การจัดแสงจาก

แหลงกําเนิดที่ตองการทดสอบ การจัดสภาพแวดลอม (Scene Constrains) จุดมุงหมายหลักของการจัดสภาพแวดลอมคือเพื่อ

ลดความซับซอนในการประมวลผลใหมากที่สุด รวมถึงการจัดการเรื่องแสง ซึ่งการมองเห็นภาพของคอมพิวเตอรเกิดจากการที่มี

แสงมาตกกระทบวัตถุแลวสะทอนผานเลนสมาเขาตัวเซ็นเซอรรับภาพของกลอง โดยทําการติดตั้งแหลงกําเนิดแสงไวที่ดานเดียวกับ

ตัวกลองแลวสองไปท่ีวัตถุที่ตองการจับภาพซ่ึงเรียกวา วิธี Front lighting ซึ่งภาพที่ไดนี้เรียกวา optical Image จากนั้นเขาสู

กระบวนการที่สอง คือการดึงขอมูลภาพ (Image Acquisition) คือกระบวนการท่ีเร่ิมตนถายภาพโดยกลองตลอดจนถึงการ      

ดึงภาพซ่ึงเปนขอมูลที่อยูในกลองเขาสูคอมพิวเตอร โดยใชวิธีการดึงขอมูลภาพจากการใชเคร่ืองมือในโปรแกรมของระบบปฏิบัติการ

วินโดวสเรียกวา DirectShow ซึ่งภาพที่ไดเรียกวา Image array จากนั้นเขาสูกระบวนการที่สามคือ สวนการประมวลผลเบื้องตน 

(Pre-Processing) ซึ่งขั้นตอนเปนการแปลงขอมูลภาพสีในระบบ RGB เปน HSV กระบวนการท่ีส่ีคือ การแยกบริเวณของวัตถุ

ออกจากบริเวณที่เปนพื้นหลัง โดยใชการหาขอบของวัตถุเปนตัวแยก (Edge based segmentation) โดยใชตัวตรวจจับขอบแบบ 

Sobel จากนั้นเขาสูกระบวนการสุดทายคือ การคํานวณหาคุณสมบัติของวัตถุ (Feature extraction) วิธีการเลือกลักษณะเดน

ของดอกกลวยไดแก จุดศูนยกลางของดอกกลวยไมและพื้นที่ของ contour ของสีที่ปรากฏขึ้นในภาพเมื่อใหแสงที่ความยาวคลื่น

ตางๆ กัน การคํานวณหาพ้ืนที่ของ contour ใชวิธีคํานวณเฉพาะขนาดของ contour ที่มากกวา 200 pixel ซึ่งผลลัพธจะออกมา

ในหนวย ตาราง pixel จากนั้นนําพื้นที่ที่คํานวณไดมาทําการวิเคราะหการหาพื้นที่จริง โดยทําการสอบเทียบกับฉากที่ปรากฏ

ส่ีเหล่ียมสีแดงที่มีขนาด 5x5 เซนติเมตร ซึ่งกําหนดในกลองหางจากวัตถุในระยะ 9 - 20 เซนติเมตร เพื่อหาระยะที่มีความแมนยํา

ของการหาพื้นที่เที่ยงตรงที่สุด ซึ่งขนาดของวัตถุจะแปรผกผันกับระยะทางในฟงกชันเชิงเสน  

 2.4  การเปรียบเทียบรูปแบบแผนภูมิความสวางของสีในแตละชวงของระบบ HSV 

 เนื่องจากองคประกอบของรงควัตถุ (pigment) แตละชนิด ที่ถูกบรรจุอยูภายในเซลลของกลีบดอกมีปริมาณและสัดสวนที่

แตกตางในแตละบริเวณของดอก รวมถึงดอกไมที่ตางชนิดกัน ทําใหเกิดการดูดกลืนแสงที่ความยาวคลื่นที่แตกตางกัน ตาม

คุณสมบัติของรงควัตถุแตละชนิด (Erich, 2006) กําหนดใหแสงท่ีทะลุผานดอกไมมีคานอยมาก ดังนั้นเมื่อใหแสงที่มีความสวาง 

20.0 ± 1 lux แกบริเวณท่ีไมดูดกลืนแสงในชวงความยาวคลื่นหนึ่งๆ จะสะทอนแสงในชวงความยาวคลื่นนั้นออกมาจากขั้นตอน

การประมวลผลภาพจะไดผลลัพธเปนพื้นที่ของชวงสีที่ที่กําหนดซึ่งเปนชวงสีเดียวกันกับที่ไมถูกดูดกลืน ซึ่งพื้นที่ที่คํานวณไดจะ

ถูกนําไปเขียนกราฟความสัมพันธระหวาง พื้นที่ของ contour กับชวงสีในโมเดลสีแบบ HSV เพื่อใชเปนขอมูลสําหรับวิเคราะหจัด

จําแนกกลวยไมโดยเปรียบเทียบรูปแบบของเสนกราฟซ่ึงกลวยไมชนิดเดียวกันจะมีลักษณะของเสนกราฟใกลเคียงกัน 
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3.ผลการทด

 3.1 ก

 จากกา

ใหฟงกชันเส

วัตถุมากทําใ

ระยะที่มีควา

 

ภาพที่ 2  

–

แ

 

 

 

 

ดลอง 

การหาระยะที่เหม

ารหาระยะทางท่ีเ

สนตรง ซึ่งมีคา R

ใหไมสามารถเก็บ

ามเปนเชิงเสนใก

ความสัมพันธขอ

– 15 เซนติเมตร 

และ R2 = 0.982

มาะสมแกการป

เหมาะสมสําหรบั

R2 = 0.9853 แ

บภาพจากดอกก

กลเคียงกันดังภา

องระยะหางของ

 (เสนประ) และ 

22 ตามลําดับ 

ประมวลผลภาพ 

บการประมวลผลภ

และ R2 = 0.982

กลวยไมในสกุล 

าพที่ 2 

กลองจากดอกก

 15 - 20 เซนติเม

ภาพ พบวาที่ระย

22 ตามลําดับ 

 Vanda sp. ไดค

 

กลวยไมกับพื้นที่ข

มตร (จุดไขปลา

ยะของกลองและ

แตเนื่องจากระย

ครบทั้งดอก จึงเลื

ของส่ีเหล่ียมสีแ

) เซนติเมตร ใหฟ

วัตถุ 11 - 15 แล

ยะ 11 - 15 เซน

ลือกระยะ 15 - 

ดงที่ตรวจจับไดที

ฟงกชันเสนตรง 

ละ 15 - 20 เซนติ

นติเมตร กลองอ

20 เซนติเมตร ซึ

ที่ระยะของกลอง

ซึ่งมีคา R2 = 0.

 

ติเมตร

อยูใกล    

ซึ่งเปน

 

ง 11 

.9853 

 
 3.2  

หนาตา

บริเวณแสดง

Contour 3. 

โปรแกรมคํา

เปนศูนยกลา

Contour ถูก

 

 

ภาพที่ 3 ห

พื

ต

ผ

เ

ห

ท

 

หนาตางโปรแกร

างของโปรแกรม

งภาพที่ถูกจัดเก็บ

 บริเวณสําหรับป

นวณหาพื้นที่ C

างของส่ีเหล่ียม 

กนํามาใชเปนขอ

หนาตางโปรแกรม

พื้นที่ contour ข

ตรวจจับสีที่เลือก

ผานกระบวนการ

เปนภาพที่ระบุบ ิ

หมายเลข 4 บริ

ทํางานของโปรแก

รมการวิเคราะหก

 (ภาพที่ 3) จะ

บ โดยจัดเก็บภ

ปรับคาตางๆ โด

Contour 3.2 พื้น

4. บริเวณแส

มูลในการเปรียบ

มที่พัฒนาขึ้น โด

ของสี โดยในสวน

ก หมายเลข 2 

รแปลงเปนโมเดล

ริเวณท่ีตรวจจับ

เวณแสดงคาพ้ืน

กรมและปุมคําสั

การมองเห็นของ

ะประกอบไดดวย

ภาพในระบบ H

ดยคาท่ีสามารถป

นที่ที่นอยที่สุดที่ใ

สดงพิกัดของจุดศ

บเทียบ 

ดยแสดงภาพท่ีรับ

นหมายเลข 1 ภ

แสดงถึงภาพน่ึง

ลสีแบบ HSV ภ

สีที่เลือก หมาย

นที่ของสีที่ตรวจจั

ส่ัง เปดกลอง พัก

งคอมพิวเตอรที่พั

ยสวนสําคัญ 5 

HSV, ภาพที่ผา

ปรับไดประกอบไ

ใหคํานวณบริเวณ

ศูนยกลางของกร

บจากกลองและภ

ภาพดานบนแสด

งที่บันทึกไดจาก

าพท่ีผานกระบว

เลข 3 ประกอบ

จับและพิกัดของ ึ

กชั่วคราว บันทึก

พัฒนาขึ้น 

 สวนใหญๆ คือ

านการลดสัญญ

ไปดวย 3.1 ชวง

ณ Contour 3.3

รอบส่ีเหล่ียมแล

ภาพนิง่ที่ถูกจัดเก็

ดงภาพที่ไดจากก

กภาพที่รับจากกล

วนลดสัญญาณร

บไปดวยการปรับ

ก่ึงกลางพื้นที่ ห

รูปภาพและออก

อ 1. บริเวณแส

าณรบกวนและภ

งของคาสีในระบ

 สีของกรอบสี่เห

ะพื้นที่ของ Co

ก็บพรอมปรับคาต

กลองและภาพด

ลอง โดยภาพจา

รบกวน (ภาพกล

บคาพารามิเตอร

หมายเลข 5 บริเ

กจากโปรแกรม 

สดงภาพจากกลอ

ภาพท่ีระบุบริเวณ

บบ HSV ที่กําห

หล่ียมและจุดวงก

ontour โดยพืน้

 

ตางๆ และคํานว

านลางแสดงบริ

ากทางซายเปนภ

าง) และภาพทา

รสําหรับการตรวจ

วณแสดงสถานก

 

อง 2. 

ณของ 

นดให

กลมที่

นที่ของ 

 

วณหา

เวณที่

ภาพท่ี

างขวา

จจับสี 

การณ
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 3.2  

หนาตา

บริเวณแสดง

Contour 3. 

โปรแกรมคํา

เปนศูนยกลา

Contour ถูก

 

 

ภาพที่ 3 ห

พื

ต

ผ

เ

ห

ท

 

หนาตางโปรแกร

างของโปรแกรม

งภาพที่ถูกจัดเก็บ

 บริเวณสําหรับป

นวณหาพื้นที่ C

างของส่ีเหล่ียม 

กนํามาใชเปนขอ

หนาตางโปรแกรม

พื้นที่ contour ข

ตรวจจับสีที่เลือก

ผานกระบวนการ

เปนภาพท่ีระบุบ ิ

หมายเลข 4 บริ

ทํางานของโปรแก

รมการวิเคราะหก

 (ภาพท่ี 3) จะ

บ โดยจัดเก็บภ

ปรับคาตางๆ โด

Contour 3.2 พื้น

4. บริเวณแส

มูลในการเปรียบ

มที่พัฒนาขึ้น โด

ของสี โดยในสวน

ก หมายเลข 2 

รแปลงเปนโมเดล

ริเวณท่ีตรวจจับ

เวณแสดงคาพื้น

กรมและปุมคําสั

การมองเห็นของ

ะประกอบไดดวย

ภาพในระบบ H

ดยคาที่สามารถป

นที่ที่นอยที่สุดที่ใ

สดงพิกัดของจุดศ

บเทียบ 

ดยแสดงภาพท่ีรับ

นหมายเลข 1 ภ

แสดงถึงภาพนึง่

ลสีแบบ HSV ภ

สีที่เลือก หมาย

นที่ของสีที่ตรวจจั

ส่ัง เปดกลอง พัก

งคอมพิวเตอรที่พั

ยสวนสําคัญ 5 

HSV, ภาพที่ผา

ปรับไดประกอบไ

ใหคํานวณบริเวณ

ศูนยกลางของกร

บจากกลองและภ

ภาพดานบนแสด

งที่บันทึกไดจาก

าพท่ีผานกระบว

เลข 3 ประกอบ

จับและพิกัดของ ึ

กชั่วคราว บันทึก

พัฒนาขึ้น 

 สวนใหญๆ คือ

านการลดสัญญ

ไปดวย 3.1 ชวง

ณ Contour 3.3

รอบส่ีเหล่ียมแล

ภาพนิง่ที่ถูกจัดเก็

ดงภาพที่ไดจากก

กภาพที่รับจากกล

วนลดสัญญาณร

บไปดวยการปรับ

ก่ึงกลางพื้นที่ ห

รูปภาพและออก

อ 1. บริเวณแส

าณรบกวนและภ

งของคาสีในระบ

 สีของกรอบสี่เห

ะพื้นที่ของ Co

ก็บพรอมปรับคาต

กลองและภาพด

ลอง โดยภาพจา

รบกวน (ภาพกล

บคาพารามิเตอร

หมายเลข 5 บริเ

กจากโปรแกรม 

สดงภาพจากกลอ

ภาพท่ีระบุบริเวณ

บบ HSV ที่กําห

หล่ียมและจุดวงก

ontour โดยพื้น

 

ตางๆ และคํานว

านลางแสดงบริ

ากทางซายเปนภ

าง) และภาพทา

รสําหรับการตรวจ

วณแสดงสถานก

 

อง 2. 

ณของ 

นดให

กลมที่

นที่ของ 

 

วณหา

เวณที่

ภาพท่ี

างขวา

จจับสี 

การณ
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 3.3  ก

 เม่ือให

ความแตกตา

เม่ือเลือกใหโ

พื้นที่ไดหรือมี

กลวยไม กํา

องศา ไดผลด

 

 

ภาพที่ 4 (

M

ค

 

 

การหาพื้นที่ของ 

แสงที่มีความสว

างของรงควัตถุภ

โปรแกรมแสดงภ

มีพื้นที่นอยมาก 

หนดลงจุดในแผ

ดังภาพที่ 4(ก-ง)

ก-ง) ความสัมพั

Mokara sp. และ

คาของพื้นที่ของ 

 contour ในแตล

าง 20.0 ± 1 lux

ภายในเซลลของด

ภาพในชวงสีที่ดอ

 จึงไมมีการสอง

ผนภูมิรวมกับชว

) 

พันธของพ้ืนทีข่อง

ะ Vanda sp. จ

 contour (cm2) 

ละชวงสี 

x แกดอกกลวยไม

ดอกกลวยไมแต

อกกลวยไมดูดก

งสวางของสีในช

งสีแบบ HSV โ

ง contour และช

ากแหลงกําเนิดแ

 

มแตละชนดิและ

ละชนิด ทําใหเกิ

ลืน จะปรากฏภ

ชวงนั้นปรากฏขึ้น

ดยมีคา Hue ห

วงสีแบบ HSV ข

แสงที่ตางชนิดกัน

กําหนดใหแสงท

กิดการดูดกลืนแส

าพท่ีมีสีดําเปนส

น โดยนําพื้นที่ข

หางกันทุกๆ 15 อ

ของกลวยไมชนิด

ัน โดยแกน x เป

ะลุผานดอกไมมี

สงในชวงความย

สวนใหญ ทําใหไ

ของ contour เ

องศา เร่ิมจาก 0

ด Ascocenda s

ปนคาชวงสีแบบ 

คานอยมาก เนือ่

ยาวคล่ืนที่แตกต

ไมสามารถคํานว

เฉล่ียที่ไดจากตวั

0 องศา จนครบ

p., Dendrobium

HSV และแกน y

 

องจาก

างกัน 

วณหา

วอยาง

บ 360 

 

m sp., 

y เปน

 
 
 จากภาพที่ 4ก ในแหลงกําเนิดแสงสีขาวพบวาพ้ืนที่ของ contour ในแตละชวงสีแตกตางกันอยางชัดเจน สามารถใชเปน

ขอมูลสําหรับระบุชนิดกลวยไมทั้งส่ีชนิดได ทั้งนี้เม่ือใหแหลงกําเนิดแสงในชวงความยาวคลื่นแสงสีแดง (ภาพที่ 4ข) จะพบวา

กลวยไมชนิด Vanda sp. มีพื้นที่ของ contour สูงที่สุดเน่ืองจากพื้นที่สวนใหญนั้นประกอบดวยสีขาวซึ่งบงบอกถึงการปริมาณ

ของรงควัตถุที่มีนอยกวากลวยไมในชนดิอื่นรวมถึงขนาดของดอกที่ใหญกวา ทําใหมีพื้นที่ในการสะทอนแสงมากกวากลวยไมชนิดอื่น 

และใหผลเชนเดียวกับชวงแสงสีน้ําเงินและแสงสีเขียว ซึ่งแตกตางจากกลวยไมชนิด Ascocenda sp. โดยพบวาชวงแสงสีแดงมี

พื้นที่ของ contour นอยมากเชนเดียวกับแสงสีเขียว (ภาพที ่ 4ค) เนื่องจากการดูดกลืนแสงสีเขียว (λ = 492-577 nm) ของรงควัตถุ 

Anthocyanin ที่พบในดอกไมที่มีสีมวง (Tatsuzawa และคณะ, 2004) แตภายใตแสงสีน้ําเงิน (ภาพที่ 4ง) กลวยไมชนิด

Ascocenda sp. มีความแตกตางจากชนิดอื่นอยางชัดเจน ยกเวนชนิด Mokara sp. (~100 Lumen) ดังนั้นจึงใชความแตกตาง

ของในการดูดกลืนแสงสีแดงและแสงสีเขียวแยกกลวยไมชนิดนี้ออกจากชนิดอื่น อยางก็ตาม ภายใตแสงสีแดงและแสงสีเขียว  

ไมพบความแตกตางอยางชัดเจนของกลวยไมในชนิด Dendrobium sp. และ Mokara sp. (ภาพที่ 4ข - ค) เนื่องจากขนาดของ

ดอกท่ีกลองจับไดมีขนาดใกลเคียงกัน แตภายใตแสงสีน้ําเงินความสวางของกลวยไมทั้งสองชนิด แตกตางกันอยางชัดเจน เนื่องจาก

กลวยไมชนิด Dendrobium sp. มีบริเวณท่ีมีสีมวงและนํ้าเงินปนอยูกับบริเวณสีขาว ทําใหเกิดการสะทอนแสงสีน้ําเงินในเฉพาะ

บริเวณสีขาวของดอกโดยนอยวาพื้นที่ของดอกกลวยไมชนิด Mokara sp. ที่สะทอนแสงสีน้ําเงิน 

 

4. บทสรุป 

 การระบุชนิดกลวยไมทั้งส่ีชนิด สามารถทําไดโดยพิจารณาจากการวิเคราะหการมองเห็นของคอมพิวเตอรพบวา คาความ

สวางของแสงจากแหลงกําเนิดแสงสีขาวซึ่งประกอบไปดวยความยาวคลื่นชวง 400 - 700 nm สามารถใชระบุชนิดกลวยไม      

ทั้งส่ีชนิดออกจากกันได แตเม่ือใชแหลงกําเนิดแสงที่ใหแสงในชวงยาวคล่ืนเฉพาะคาแสงสีน้ําเงินมีศักยภาพในการแยกกลวยไม

ออกทั้งสี่ชนิด มากกวาแสงสีแดงและสีเขียว 

 

5. กิตติกรรมประกาศ  

 งานวิจัยชิ้นนี้ขอขอบคุณทุนเรียนดีวิทยาศาสตรแหงประเทศไทย ภาควิชาชีววิทยา ภาควิชาฟสิกส คณะวิทยาศาสตร 

มหาวิทยาลัยนเรศวร และคณะเทคโนโลยีการเกษตรและเทคโนโลยีอุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยราชภัฏนครสวรรค 
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บทคัดยอ 
 
งานวิจัยนี้มีวัตถุประสงคเพื่อศึกษาผลของความเขมขนของโอลิโกฟรุคโตส (30-50 กรัมตอ 100 กรัม) และซูโครส (10-20 

กรัมตอ 100 กรัม) รวมกับการเติมโซเดียมคลอไรด 5 กรัมตอ 100 กรัม ในการเตรียมสารละลายออสโมติกตอลักษณะคุณภาพ
บางประการของกลวยไขหลังการออสโมซิส ผลการทดลองพบวา ความเขมขนของโอลิโกฟรุคโตสและซูโครสมีผลตอคาถายเท
มวลสาร คาสี ความแนนเนื้อ ปริมาณของแข็งที่ละลายไดทั้งหมด และปริมาณนํ้าตาลทั้งหมดของกลวยไขหลังการออสโมซิส 
(p<0.05) การใชโอลิโกฟรุคโตสและซูโครสในระดับสูงรวมกัน ทําใหกลวยไขมีปริมาณนํ้าที่สูญเสีย (รอยละ 24.05) และปริมาณ
ของแข็งทีเ่พิ่มขึ้น (รอยละ 2.35) สูงที่สุด (p<0.05) โดยกลวยไขหลังการออสโมซิสมีคาตางๆ สูงที่สุด ดังนี้ คือ คาการเปลี่ยนแปลง
ของสี (∆E) เทากับ 11.75 ความแนนเนื้อ 155.69 กรัม ปริมาณของแข็งที่ละลายไดทั้งหมด 44 องศาบริกซ และปริมาณนํ้าตาล
ทั้งหมดรอยละ 16.24 (p<0.05)   

 
คําสําคัญ : กลวยไข / สารละลายออสโมติก / โอลิโกฟรุคโตส / ซูโครส  

 
 

Abstract 
 
The aim of this research was to study the effect of oligofructose (30-50 g/100 g) and sucrose (10-20 g/100 g) 

concentration together with sodium chloride (5 g/100 g) prepared for osmotic solution on some quality characteristics of 
osmosed Kluai Khai. The result showed that concentration of oligofructose and sucrose affected on mass transfer, 
color value, firmness, total soluble solid and total sugar content of osmosed Kluai Khai (p<0.05). It was found that 
at high level of oligofructose and sucrose combination Kluai Khai had the maximized water lose (24.05%) and solid 
gain (2.35%) (p<0.05). These osmosed Kluai Khai had the highest value in terms of: ∆E as 11.75, firmness as 
155.68 gram, total soluble solid as 44 degree Brix and total sugar content as 16.24%. (p<0.05). 

 
Keywords : Kluai Khai / osmotic solution / oligofructose / sucrose  
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